
ذراع جسمال جديدة تصنع مثيلتها تلقائيا
تمنت شركة دنماركية للجساميل العالمية من ابتار ذراع “جسمالية” جديدة يمن أن تصنع لنفسها

أجزاء كما يمنها أن تُشل نسخة طبق الأصل من الذراع الأصلية. 
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صورة للذراع الجسمالية وه تُثبت المسامير 
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قامت شركة الجساميل العالمية بابتار نموذج ذراع “جسمالية” تُعد الأخف وزنا والأصغر شلا وأطلقت
وتحتوي هذه الذراع عل ستة محاور يمن برمجتها للقيام بمهمات عديدة كانتقاء  ،UR3 عليها اسم 
الأجسام ونقلها إل أماكن أخرى وطلائها وإضافة لصاق، وإحداث ثقوب ف المادة المراد العمل عليها
بدقة متناهية، وتطبيق العزم الصحيح لتثبيت المسامير، كما أنها تستطيع إضافة أجزاء منها وكذا تصميم

نسخ لها؛ فذراع واحدة فقط ستون كفيلة بخلق أذرع أخرى سواء شبيهة بها أو خاضعة لما برمجته.

صـممت ذراع الجسـمال بطريقـة ذكيـة تجعلهـا قـادرة علـ ضبـط التموضـع المناسـب علـ السـطح دون
الحاجة إل تدخل الإنسان كما أنها تنقل ما حولها وتُسجله عل شاشة اللمس لتعرف بذلك الإجراءات

المطلوبة.
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