
جسمال الأخطبوط فائق السرعة
طور علماء ف سنغافورة جسمالا جديدا مستوح من الأخطبوط، أسرع تحت الماء عل أساس الطاقة

المعطاة.
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يمن للجسمال الجديد السباحة ف المياه بفاءة عالية، وسرعة تعادل 10 مرات طول جسمه ف غضون
ثانية واحدة. هذا الدفع الأول من نوعه فائق السرعة تحت الماء، يتناسب و فيزياء تغيير الشل (الت تشل
أساس الدفع النفاث عند رأسيات الأرجل) لإعطاء زخم إضاف للمركبات تحت الماء. وقد نشر  البحث 
ــاج ــو نت ــبراير عــام 2015، وه ــر ف ــ شه ف كــل مــن Bioinspiration و Biomemetics و nature ف

(SMART) نولوجياللأبحاث و الت MIT-سنغافورة عمل مجموعة من باحث

الجسمال مستوح من سرعة أرجل الأخطبوط، الذي يقوم  بتضخيم تجويفه مع الماء للفرار من الخطر.
خدعة الجسم تمنه من الهروب بعيدا وبسرعة كبيرة، وقد بدأ الباحثون ف صنع هذا الجسمال ف نوفمبر

عام 2013.

نفس المناورة، وبحد أدن نه تحقيق دفع أكثر من 2.6 مرة مقارنة مع صاروخ فالأخطبوط الجسمال يم
من الاضطراب. يحافظ الهيل العظم داخل الجسمال عل الشل، بينما تساعد زعانف الذيل عل تحقيق

الاستقرار.
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