
الجسـمال “هيرميـس” يتحـم فيـه عـن طريـق هيـل
خارج

طور معهد ماساتشوستس للتنولوجيا الجسمال “هيرميس”ليون قادرا عل التحرك والعمل ف بيئات
معادية. يتحم فيه عن طريق هيل خارج أثبت قوة ودقة مذهلتين.

قبل بضعة أيام قليلة ظهر طالب الدكتوراه جواو راموس واقفا عل منصة يرتدي هيلا خارجيا من
الأسلاك والمحركــات. كــل تحركــات الطــالب رامــوس نُقلــت علــ الفــور إلــ الجســمال هيرميــس. كمــا
ستشاهدون ف الشريط، الجسمال يقلد تماما التحركات الت يقوم بها راموس حيث نشاهد الجسمال
يضرب الجدار ف محاكاة لتحركات جواو. عندما تضرب قبضة الجسمال الجدار يحس راموس بهزة،

وف ردة فعل لا إرادية ضد الهزة يتراجع الطالب إل الوراء متسببا ف رجوع الجسمال إل الوراء أيضا.

أجهزة الاستشعار الموجودة عل بنية الجسمال، وإنما ف ف الأيدي ولا حت من فار الأعظم لا يالابت
الت ل هالواقع، تحركات أيدي الشخص الذي يرتدي الهي م فيه. فالذي يسمح بالتح ل الخارجالهي
تتحم ف أيدي الجسمال وذلك بطريقة دقيقة جدا. وتشمل واجهة التحم ردود الأفعال أيضا، الت يحس
بها الشخص المتحم بالجسمال والت يمن أن تخل بتوازنه كما سبقت الإشارة إل ذلك مع حالة راموس

حين لَم الجدار.

ن استعمالها فم برؤية ما يحيط بالجسمال. هذه الجساميل يماميرا تسمح للمتحجهز الجسمال ب
حالات الوارث الطبيعية حيث ردود الأفعال وذكاء الإنسان ضرورية من أجل التصرف بسرعة، وستساهم

ف الحد من المخاطر حيث سيون الجسمال وحده المتعرض للخطر.
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