
أصابع جسمالية لقبضة ناعمة
طور علماء من مدرسة بوليتينيك بلوزان يدا قابضة، مصنوعة من المطاط وأقطاب قابلة للتوسيع،
ويمنهـا أن تميـل لالتقـاط مـواد حساسـة مثـل الـبيض والـورق. ابتـار يجعل الإلترونيـك المرنـة تغيـر

الطريقة الت تمن الجساميل من اللمس.

EFPL الأبحاث، سويسرا فاءة فلل حقوق: المركز الوطن

هل سبق لم أن فركتم بالونا عل شعركم ليلتصق بالجدار؟ هذا ما يعرف بالالتصاق الهربائ الناتج عن
الاحتاك، هذه الخاصية قد تغير الجساميل إل الأبد.

ابتر العلماء قبضة جديدة لينة: شفرات مستقطبة مرنة بمثابة زوج أصابع الإبهام والسبابة، ويمنها التقاط
الأشياء الهشة ذات الصلابة الضعيفة مثل بيضة أو بالون أو ورقة.

هذه القبضة الخفيفة ستمن قريبا معالجة الأغذية ف صناعة المواد الغذائية أو التقاط الحطام الفضائ أو
تدمج ف الأيدي الاصطناعية.

يقول جون شينتاك طالب باحث بالمدرسة والمؤلف الرئيس للمنشور: “هذه ه المرة الأول الت تندمج
فيها الجاذبية الهربائية والجسمالية الناعمة معا لالتقاط الأشياء”.

عندما نمرر تيارا كهربائيا، تنجذب الأقطاب نحو الشء المقبوض ف محاكاة لوظيفة العضلات. الأقطاب
الهربائية تتصرف مثل الأصابع الت تتيف بلطف مع شل الجسم وتلتصق به بفضل القوة الهربائية
بنفس طريقة التصاق الرة عل الجدار، هذه الأقطاب قد تحمل ضعف وزنها بـ 80 مرة ، ولا تحتاج معرفة

مسبقة بشل الجسم.

بالمقارنة، فإن مقابض أخرى يتحم فيها بطريقة ضغط الهواء، تفشل ف التعامل مع الأشياء الناعمة
والهشة إذا لم ين لديها وصف مسبق لشل الجسم، وثبت بشل كبير أنها ليست قادرة عل التعامل مع

أجسام مسطحة أو مشوهة.

https://scientific.ma/%d8%a3%d8%b5%d8%a7%d8%a8%d8%b9-%d8%ac%d8%b3%d9%85%d8%a7%d9%84%d9%8a%d8%a9-%d9%84%d9%82%d8%a8%d8%b6%d8%a9-%d9%86%d8%a7%d8%b9%d9%85%d8%a9


يقول داريو فلوريانو، مساعد مشرف عل البحث: “الجديد ف القبضة الناعمة، هو المزج المثال بين
تقنيات مختلفة: العضلات الإصطناعية والإلتصاق الهربائ”، ويضيف هربرت ش وهو مساعد مشرف
عل البحث: ” إعدادنا الفريد للأقطاب وأغشية السيليون هو ما سمح لنا بالسيطرة عل انحناء المقبض

. ”هربائودرجة الالتصاق ال

كيفية إعادة إنشاء وظيفة العضلات والتقاط الأجسام

تتشـل شفـرات الأقطـاب مـن خمـس طبقـات: طبقـة مـن المطـاط الصـناع متوضعـة بيـن طبقتيـن مـن
،هربائون ذات سمك مختلف. عندما يتوقف التيار الالأقطاب، ومغطاة بطبقتين خارجيتين من السيلي
ــار، ــد توصــيل التي ــة. وعن ــات الخارجي ــ ســماكة الطبق ــرق ف ــ الخــارج نتيجــة الف ــرات إل تتحرك الشف
تصبح الأغشية صلبة بفعل التجاذب بين طبقت القطب. هذا التصلب انطلاقا من حركة متدحرجة يعيد

إنتاج حركة العضلات.

هذه الأقطاب الأصبعية، عل .مثال نهاية الشفرات، صممت أقطاب كل طبقة لتتيح التصاق كهربائ ف
.هربائل مشطين مركبين معا، تحدث حقلا كهربائيا ينتج عنه الالتصاق الش

المصدر : مدرسة البوليتينيك بلوزان

http://actu.epfl.ch/news/des-doigts-robotiques-pour-saisir-en-douceur/

