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جسمال مستوح من الحشرات قادر عل التحرك ف أراض وعرة وعل تجاوز العقبات.
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هتور جسمال مستوح من الطبيعة وبالضبط من حشرات عاشبة لها شل عصا يصل عدد أنواعها من
2000 إلـ 3500 نـوع. قـام علمـاء ألمـانيون بجامعـة Biefeld بملاحظـة ومعاينـة نـوع مـن هـاته الحشـرة

ليصمموا بعد ذلك هذا الإبتار.

يتون هتور من ستة أرجل وثمانية عشر مفصلا تتيح له إمانية التيف بسهولة ف مناطق وعرة شريطة
أن يون نظامه العصب قادرا عل تنسيق تحركاته من أجل التقدم، إضافة إل تجاوز العقبات وتجنب
السقوط. وصمم هذا الجسمال بغرض إعطاء استقلالية لل رجل عل مستوى الحركة والتيف حيث تقوم

كل رجل بدراسة نوعية السطح لتحدد بعد ذلك موضع تنقلها.

غير أن هذا يبق غير كاف للتغلب عل العقبات. فملامسة السطح أو التعرف عل العائق يشف عنه عن
طريق قياس الضغط عل المفاصل اعتمادا عل خوارزميات تُترجم الحركات اللاإرادية المستوحاة من
ســلوك هــروب الحشــرات. ويســع البــاحثون حاليــا لتزويــد الجســمال بأجهــزة اســتشعار كثيــرة لضمــان

استقلالية تيف كل رجل عل حدة.
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وجهز النموذج بمركب ألياف الربون، وآلت تصوير جانبيتين وأجهزة استشعار تعمل بتقنية اللمس
مستقاة من الحشرات، لن التحدي المطروح اليوم أمام الباحثين يمن ف أخذ الاعتبار للمعلومات من

أجهزة الاستشعار من طرف أنظمة التحم.
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https://www.youtube.com/watch?v=9pbqSrXLKGI
http://www.usine-digitale.fr/article/hector-le-robot-insecte-qui-s-adapte-a-tous-les-terrains.N304617

