
طائرة بدون طيار ترصد العوائق وتتجنبها
قام فريق من معهد ماساتشوستس للتنولوجيا باختبار ناجح عل طائرة بدون طيار مزودة بنظم جديد

لمعالجة الصور آنيا مما يسمح لها بتجنب العوائق بسرعة عالية.

إذا كنا نريد طائرات بدون طيار تطير بسرعة عالية، وتتنقل ف العالم الحقيق فنحن بحاجة إل أنظمة
جيـدة وسـريعة. هـذا مـا نجـح فيه أنـدرو بـاري، طـالب الـدكتوراه بمختـبرات الذكـاء الاصـطناع وعلـوم

المعلوميات بمعهد ماساتشوستس للتنولوجيا، ضمن جزء من أطروحته.

زودت الطائرة بجهاز بسيط نسبيا. ثُبتت كامرتين، واحدة كل عل جناح الطائرة، مانحة إياه رؤية تجسيمية
لمحيطه، مما يخوله إدراك ثلاث الأبعاد، وجهزت أيضا بمعالجين لا يختلفان عن تلك الت تتوفر عليها

الهواتف الذكية.

لن الشء الجديد ف هذه الطائرة هو النظام المستخدم لمعالجة البيانات المرسلة من طرف الاميرا.
يقوم النظام بتحليل ما يوجد أمام الطائرة عل مسافة 10 أمتار. ورغم أن القياسات تون قليلة وأقل دقة،
120 إلا أن تحليل محيط الطائرة يحدث بتردد يفوق بعشرين مرة البرامج الأخرى. يقوم النظام بالعمل عل
صورة ف الثانية كما أنه قادر عل استخراج المعلومات من العمق من خلال صورتين ف 8.3 جزء من

الألف من الثانية.

كما نشاهد ف المقطع المرئ أعلاه، النظام جد فعال بما فيه الفاية ليسمح للطائرة بشق طريقها، وتجنب
العوائق بسرعة 50 كيلومتر ف الساعة.

المصادر:

مختبرات الذكاء الاصطناع وعلوم المعلوميات بمعهد ماساتشوستس للتنولوجيا 

العلوم والمستقبل

https://scientific.ma/%d8%b7%d8%a7%d8%a6%d8%b1%d8%a9-%d8%a8%d8%af%d9%88%d9%86-%d8%b7%d9%8a%d8%a7%d8%b1-%d8%aa%d8%b1%d8%b5%d8%af-%d8%a7%d9%84%d8%b9%d9%88%d8%a7%d8%a6%d9%82-%d9%88%d8%aa%d8%aa%d8%ac%d9%86%d8%a8%d9%87%d8%a7
http://www.csail.mit.edu/drone_flies_through_forest_at_30_mph
http://www.sciencesetavenir.fr/high-tech/drones/20151103.OBS8763/video-ce-drone-avion-evite-seul-les-obstacles-qu-il-detecte-en-temps-reel.html

